Movimiento traslacional

dx
V=—
dt
dv
a=—
dt

Fuerza neta

ZF=m-a

Ve =v; +at

1
a = constante { X = x; + vt + Eatz

v} = v + 2a(x; — x;)

xf
W = f Tl

Xi

Energia cinética

1
—r 2
k 5 mv
Potencia
P=Fv

Cantidad de movimiento lineal

P=mv

Fuerza neta

dp
ZF‘E

Movimiento rotacional

Rapidez angular

de
w=—
dt
dw
a=—
dt

Momento de toriaon

Yr=la

{.l]f = Wy + at
1
a = constante { 0 = 6; + w;t + Eatz

k 11 2
=—]w
N 2
P=1tw

Cantidad de movimiento angular

L=Jw

Momento de torcidén neto

Y-z M

Matef_LA;




